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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ
1.1 Основные цели преподавания дисциплины:
1.2 - формирование компетенции ОПК-2.1: Формализует задачу управления в технической системе в математических

терминах, грамотно выявляет достоинства и недостатки альтернативных методов ее решения.
1.3 - формирование компетенции ОПК-2.2: На содержательном уровне формулирует задачу управления в технических

системах. Выбирает способ формального описания задачи. Выбирает и обосновывает критерии качества
управления.

1.4 - формирование компетенции ОПК-2.3: Выбирает и обосновывает способ решения задачи.

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ В СТРУКТУРЕ ООП
Цикл (раздел) ООП: Б1.О.03
2.1 Требования к предварительной подготовке обучающегося:

2.1.1 Современные проблемы автоматизации
2.2 Дисциплины и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как

предшествующее:
2.2.1 Производственная практика, научно-исследовательская работа
2.2.2 Современные проблемы теории управления

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ
(МОДУЛЯ)

ОПК-2.1: Формализует задачу управления в технической системе в математических терминах, грамотно выявляет
достоинства и недостатки альтернативных методов ее решения.

ОПК-2.2: На содержательном уровне формулирует задачу управления в технических системах. Выбирает способ
формального описания задачи. Выбирает и обосновывает критерии качества управления.

ОПК-2.3: Выбирает и обосновывает способ решения задачи.

В результате освоения дисциплины обучающийся должен
3.1 Знать:

3.1.1 - архитектуру информационных систем;
3.1.2 - исходную документацию. Аудит конфигураций ИС. аудит качества в проектах.
3.2 Уметь:

3.2.1 - проектировать и верифицировать архитектуру информационных систем;
3.2.2 - анализировать исходную документацию. Выполнять аудит конфигураций ИС. Проверяеть (верифицировать)

архитектуру и дизайн ИС. Проводить аудит качества в проектах. Производить приемо-сдаточные испытания.
Составлять отчетность.

4. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)
Код

занятия
Наименование разделов и тем /вид

занятия/
Семестр
/ Курс

Часов Компетен-
ции

Литература Примечание

Раздел 1. Принципы построения
нейро-нечетких систем управления

1.1 Нейрокомпьютерные системы.
Искусственные нейронные сети.
Нечеткое моделирование на основе
экспертных знаний о системе
/Лек/

2 2 ОПК-2.1
ОПК-2.2
ОПК-2.3

Л1.1 Л1.2
Л1.4Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1 Л3.2

Э1 Э2

1.2 Лабораторная работа 1. Моделирование
многослойных нейронных сетей. /Лаб/

8 ОПК-2.1
ОПК-2.2
ОПК-2.3

Л1.1 Л1.2 Л1.3
Л1.4Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1 Л3.2

Э1 Э2
1.3 Самоподготовка. Работа с

информационными ресурсами и
литературой, для подготовки к
выполнению лабораторной работы.
/Ср/

2 4 ОПК-2.1
ОПК-2.2
ОПК-2.3

Л1.1 Л1.2 Л1.3
Л1.4Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1 Л3.2

Э1 Э2
Раздел 2. Нечеткие модели



2.1 Типы нечетких моделей. Модели
Мамдани.Модели Такаги-Сугено. /Лек/

2 4 ОПК-2.1
ОПК-2.2
ОПК-2.3

Л1.1 Л1.2 Л1.3
Л1.4Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1 Л3.2

Э1 Э2
2.2 Лабораторная работа 2. Построение

нечетких моделей Мамдани. /Лаб/
2 8 ОПК-2.1

ОПК-2.2
ОПК-2.3

Л1.1 Л1.2 Л1.3
Л1.4Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1 Л3.2

Э1 Э2
2.3 Самоподготовка. Работа с

информационными ресурсами и
литературой, для подготовки к
выполнению лабораторной работы.
/Ср/

2 4 ОПК-2.1
ОПК-2.2
ОПК-2.3

Л1.1 Л1.2 Л1.3
Л1.4Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1 Л3.2

Э1 Э2
Раздел 3. Нечеткое управление

3.1 Статические и динамические нечеткие
регуляторы. /Лек/

2 6 ОПК-2.1
ОПК-2.2
ОПК-2.3

Л1.1 Л1.2 Л1.3
Л1.4Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1 Л3.2

Э1 Э2
3.2 Лабораторная работа 3. Разработка

нечеткого регулятора на основе
экспертных знаний об объекте
управления. /Лаб/

2 8 ОПК-2.1
ОПК-2.2
ОПК-2.3

Л1.1 Л1.2 Л1.3
Л1.4Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1 Л3.2

Э1 Э2
3.3 Самоподготовка. Работа с

информационными ресурсами и
литературой, для подготовки к
выполнению лабораторной работы.
/Ср/

2 12 ОПК-2.1
ОПК-2.2
ОПК-2.3

Л1.1 Л1.2 Л1.3
Л1.4Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1 Л3.2

Э1 Э2
Раздел 4. Устойчивость нечетких
систем управления

4.1 Устойчивость нечетких систем
управления с неизвестными моделями
объектов /Лек/

2 2 ОПК-2.1
ОПК-2.2
ОПК-2.3

Л1.1 Л1.2 Л1.3
Л1.4Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1 Л3.2

Э1 Э2

4.2 Круговой критерий устойчивости. /Лек/ 2 2 ОПК-2.1
ОПК-2.2
ОПК-2.3

Л1.1 Л1.2 Л1.3
Л1.4Л2.3Л3.2

Э1 Э2

4.3 Лабораторная работа 4. Оценка
устойчивости нечеткой системы
управления. /Лаб/

2 8 ОПК-2.1
ОПК-2.2
ОПК-2.3

Л1.1 Л1.2 Л1.3
Л1.4Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1 Л3.2

Э1 Э2

Контрольная работа

4.4 Нечеткие системы управления /Ср/ 2 13 ОПК-2.1
ОПК-2.2
ОПК-2.3

Л1.1 Л1.2 Л1.3
Л1.4Л2.2

Л2.3Л3.1 Л3.2
Э1 Э2

Раздел 5.
5.1 /Экзамен/ 2 27 ОПК-2.1

ОПК-2.2
ОПК-2.3

Л1.1 Л1.2 Л1.3
Л1.4Л2.1 Л2.2
Л2.3Л3.1 Л3.2

Э1 Э2

5. ОЦЕНОЧНЫЕ СРЕДСТВА

5.1. Оценочные материалы для текущего контроля и промежуточной аттестации
Представлены отдельным документом

5.2. Оценочные материалы для диагностического тестирования
Представлены отдельным документом

6. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)
6.1. Рекомендуемая литература
6.1.1. Основная литература

Авторы, составители Заглавие Издательство, год Колич-во



Л1.1 Барский А. Б. Введение в нейронные сети: Учебное пособие Москва, Саратов:
Интернет-
Университет
Информационных
Технологий
(ИНТУИТ), Ай Пи
Ар Медиа, 2020,
электронный
ресурс

1

Л1.2 Яхъяева, Г. Э. Нечеткие множества и нейронные сети: учебное пособие Москва: Интернет-
Университет
Информационных
Технологий
(ИНТУИТ), Ай Пи
Ар Медиа, 2020,
электронный
ресурс

1

Л1.3 Горбаченко В. И.,
Ахметов Б. С.,
Кузнецова О. Ю.

Интеллектуальные системы: нечеткие системы и сети:
учебное пособие для вузов

Москва: Юрайт,
2023, электронный
ресурс

1

Л1.4 Новиков Ф. А. Символический искусственный интеллект: математические
основы представления знаний: учебное пособие для вузов

Москва: Юрайт,
2023, электронный
ресурс

1

6.1.2. Дополнительная литература
Авторы, составители Заглавие Издательство, год Колич-во

Л2.1 Хайкин С. Нейронные сети: полный курс М. [и др.]: Вильямс,
2006

30

Л2.2 Круглов В. В.,
Борисов В. В.

Искусственные нейронные сети : Теория и практика М.: Горячая линия -
Телеком, 2002

15

Л2.3 Терехов В. А.,
Ефимов Д. В., Тюкин
И. Ю.

Нейросетевые системы управления: Учебное пособие для
студентов высших учебных заведений

М.: Высшая школа,
2002

30

6.1.3. Методические разработки
Авторы, составители Заглавие Издательство, год Колич-во

Л3.1 Тараканов Д. В.,
Касьянова Н. В.

Проектирование искусственных нейронных сетей в среде
�
�L
�: методическое пособие

Сургут:
Издательский
центр СурГУ, 2010,
электронный
ресурс

1

Л3.2 Седова Н. А., Седов
В. А.

Теория нечетких множеств: Учебное пособие Саратов: Ай Пи Ар
Медиа, 2019,
электронный
ресурс

1

6.2. Перечень ресурсов информационно-телекоммуникационной сети "Интернет"
Э1 Образовательный математический сайт htt�://www.�x��n�nt".ru/, свободный
Э2 База и Генератор Образовательных Ресурсов htt�://big�r.bmstu.ru/

6.3.1 Перечень программного обеспечения
6.3.1.1 Программное обеспечение �"tl"b
6.3.1.2 Операционные системы �i5r�s�ft, пакет прикладных программ �i5r�s�ft Mffi5�

6.3.2 Перечень информационных справочных систем
6.3.2.1 htt�://www.g"r"nt.ru Информационно-правовой портал Гарант.ру
6.3.2.2 htt�://www.5�nsult"nt.ru Справочно-правовая система Консультант плюс

7. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)
7.1 учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий семинарского типа (лабораторных

занятий), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и промежуточной аттестации оснащена:
комплект специализированной учебной мебели, маркерная (меловая) доска, комплект переносного
мультимедийного оборудования - компьютер, проектор, проекционный экран, компьютеры с возможностью
выхода в Интернет и доступом в электронную информационно-образовательную среду. Обеспечен доступ к сети
Интернет и в электронную информационную среду организации.


